
第4回
ロボットを制御してみよう





F9
FILES



FILES

OK

0 CLS:CLT:X=16

1 OUT2,1:WAIT30:OUT2,0

2 

3

OK

Enterは



SAVE2

Saved 
XXXByte

OK

Enterは



LOAD2

Loaded 
XXXByte

OK

Enterは



FILES

OK

0 

1 OUT2,1:WAIT30:OUT2,0

2 

3 CLS:CLT:X=16

OK

Enterは













NEW

10 OUT33

30 GOTO10

Enter Esc
F5

RUN





SAVE0

Saved 
XXXByte

OK

Enterは









NEW

10 OUT33:WAIT60

20 OUT34:WAIT80

30 GOTO10

Enter Esc
F5

RUN







NEW

10 A=ANA(2):?A

20 WAIT30

30 GOTO10

Enter F5 Esc





NEW

10 OUT33:A=ANA(2)

20 IF A<600 GOTO10

30 OUT0

Enter F5 Esc



10 A=ANA(2):?A
20 IF A<600 GOTO20
30 OUT0







NEW

10 OUT33

20 IF A<600 GOTO20

30 OUT0

40 OUT34:WAIT55

50 GOTO10

Enter F5 Esc





「PCN山形米沢」があるよ！

https://www.facebook.com/PCNYonezawa/




